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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.03.07a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK
URZADZEN PODZIEMNYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot przy regulacji pionowej studzienek urzadzeh podziemnych w ramach remontu drogi gminne;j
nr 103535F - ul. Parkowa w Szprotawie

1.2. Zakres robét obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy regulacji pionowej

studzienek urzadzen podziemnych poprzez nadbetonowanie betonem klasy C16/20 1 obejmuja:
a) wykonanie regulacji pionowej studni kanalizacyjnych.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okre$lenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i

'

"Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych" oraz ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t wedtug zasad niniejszej ST sa:

2.1. Beton
Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonane bedzie z betonu klasy C16/20, odpowiadajacego
wymaganiom PN-EN 206-1.

3. Sprzet
3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem regulacji wysokosciowej studni urzadzen podziemnych
wykonane beda recznie.

4. Transport

Beton transportowany bedzie specjalnymi samochodami do przewozenia betonu.
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5. Wykonanie robot
5.1. Ogoélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogo6lne".

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wykonanie regulacji wysokos$ciowej studni urzadzen podziemnych

Regulacje wysoko$ciowa studni urzadzen podziemnych nalezy wykona¢ poprzez podmurowanie
betonem klasy C16/20 do rzednej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

Podmurowanie betonem nalezy wykona¢ w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezy zdemontowac kratki §ciekowe i skrzynki, a po wykonaniu regulacji
wysokosciowej ponownie osadzi¢ zdemontowane skrzynki i kratki.

6. Kontrola jakoSci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne"

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do

akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardéw, ktore nalezy wykona¢ w
czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie badan i Czestotliwo$¢ | Wartosci dopuszczalne
pomiaréw badan
1| Wyznaczenie powierzchni 1 raz Niezbedna
przeznaczonej do wykonania powierzchnia
naprawy
Roboty rozbiorkowe 1 raz Akceptacja
2 nieuszkodzonych
materialow
3 Szczegotowe rozpoznanie 1 raz Akceptacja Inzyniera
uszkodzenia i decyzja o sposobie
naprawy
4 Naprawa studzienki Ocena ciagla Wg pkt 5.5
5 | Ulozenie nawierzchni Ocena ciggta Wg pkt 5.6
6 | Polozenie studzienki w stosunku 1 raz Kratka sciekowa ok. 0,5
do otaczajacej nawierzchni cm ponizej, wlaz
studzienki - w
poziomie nawierzchni
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6.4. Badania wykonanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztaltu, wymiarow,
desenia nawierzchni typu kostkowego,

- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej
nawierzchni i umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wod.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".
Jednostkg obmiaru robot jest 1 szt.

8. Odbior robot

Ogo6lne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne".

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

9. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup 1 transport materiatow do wykonania robot,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- demontaz wlazéw kanalowych, wpustow deszczowych 1 skrzynek,

- wykonanie deskowania,

- podmurowanie betonem studni urzadzen podziemnych,

- rozebranie deskowania,

- montaz wlazéw kanatowych, wpustow deszczowych 1 skrzynek,

- ulozenie nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji

technicznej,
- odwiezienie sprzetu.
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane
PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢
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